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フリーアングルハンドルで触覚
ブレードの位置を決めます

新クリップオンフリーアングル＋デュアルアングルハンドル

注文情報：
Cam IIクリップオンフリーアングル8インチ（20 cm）＃SL42126WFP 
Cam IIクリップオンデュアルアングル8インチ（20 cm）＃SL42126WDP 
T型ハンドル付き六角工具＃60021 次ページには使用方法を...

デュアルアングルハンドルでは、
ブレードの角度を正確に微調整
することもできます

1. 触覚ブレードの位
置決め

2. クイックアングル
の微調整

S-Lock® テクノロジーは、ブレードが360
度回転したり、任意の方向で所定の位置
にしっかりと固定したりする機能を提供
します
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クリップオンフリーアングル＋デュアルアングルハンドル  /  使用方法
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デュアルアングルハンドル
前の手順で説明したようにフリーアングルメカニズムを使用してブレー
ドを配置して締め付けた後、六角工具を使用してリブ付きクイックアング
ルメカニズム（QA）を回転させると、さらに正確な上下の角度調整ができ
ます。

フリーアングルハンドル
六角工具でフリーアングルメカニズムを使うと、ブレードの角度を自由に
変えることができ、ブレードを希望の場所に配置することができます。六角
工具を時計回りに回しメカニズムを締めると、ブレードを所定の位置に固
定します。これは、ハンドルをフレームに固定する前でも後でも行うことが
できます。

QA

クリップオンハンドルアタッチメント
ジョイントがアンロック位置にある状態で、希望の場所のフレームにクリップ
で固定、ブレードを切開部に配置し、カムジョイントハンドルをフリップさせ
て所定の位置に固定します。

クリップオンハンドルの取り外し
カムジョイントハンドルをアンロック位置にフリップさせ、親指と人差
し指でカムジョイントの後ろをつまんで、アームからそっと持ち上げて
外します。

S-LOCK® ハンドル＋ブレード
プランジャーを押し、ブレードのニップルを挿入してブレードをハンドルに取り付けます。プランジャーを押してブレードを解放すると「回転」と「ロック」位置間
を切り替えることができます。

1－回転
2－ロック


