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(BG) BBITAPCKU

MaHunynaTopHa pbkoxeatka (#42228)
YHUBEpCarnHa 1 curypHa Bpb3ka

MahunynaTopHara pbkoxBaTka ce 3axsalla 3a nonartkute Thompson S-Lock®. Ts ocurypsiBa rbBkaea
11 CUrypHa BPb3Ka, KaTo CbLUEBPEMEHHO OCUrypABa NPEL3EH KOHTPON Ha XMpypra npu Mo3uLMoHIpaHe
Ha ocTpueTo. EproHomMuyHaTa pbkoxBaTka OcurypsiBa iaeaneH brbi v 3axBat 3a Xupypra, 3a 1a YNecHn
M03MLIMOHIPAHETO Ha NTONaTKaTa, KaTo ChLUEBPEMEHHO MPEJOCTaBA OTAMYHA BIAUMOCT 1 eKCTIO3NLA.

MaHunynaTopHaTa pbKoXBaTka MOXe Ja Ce M3nonaBa B JOMbHEHME KbM PbKOXBaTKaTa 3a PeTpakTop
Thompson S-Lock® 3a koHTponMpaHa HAcTpoika Ha peTpakLmsTa Npy No3uUusiTa Ha nonatkata crneg
3aKpenBaHeTo [ KbM pamkara.

Crbrka 1

C pbkoxeaTka Ha petpaktopa S-Lock B 3aknioyeHo nomnoxeHue BbpXy xneGa Ha Hunena Ha fonatkara,
CBBPXKETE MaHMNynaTopHaTa pbkoxBaTka KbM ropHus xre6 Ha Hunena Ha nonatkara (A).

Cnef kaTo MaHUMyniaTopHaTa PbKOXBaTKa € MU0 Hafd Hunena Ha S-Lock, 3aBbpTeTe cuHATa pbKoXBaTka no
nocoka Ha YacoBHUKoBaTa cTperika (B), 3a fa A 3aTerHeTe 3a HajiexaHa BPb3ka C Nonatkara.

Crbhka 2
C pbkoxeaTka Ha peTpakTopa S-Lock oTeneHa 0T pamkaTa Ui NpUKpeneHa KbM pamkara B OTKIIOYEHO
nonoxerue (C), HanpaseTe Heobxoaumara peTpakums (D).

Crbnka 3

Creg kaTo peTpakTopbT € BeYe Ha MSCTO, 0CBOBOAETE MaHUNYNATOpHaTa PbKOXBaTKa, KaTo 3aBbpTUTe
CUHSITA AipbXKka 06GpaTHO Ha YacoBHUKoBaTa CTpenka (E) v Nb3HeTe Hanpeg, 3a A i U3BaauTe OT Hurena Ha
S-Lock (F).

VH®OPMALINA 3A MOPBYKI: MarunynatopHa pkoxsatka # 42228

3ABENEXKA: MaHunynatopHata pbkoxsaTka ce npunara camo 3a S-Lock nonatku Ha petpakTop.

Drzak manipulatoru ( #42228 )

Vestranné a bezpecné pfipojeni

Drzék manipulatoru Thompson se pfipojuje k cepeli Thompson S-Lock®. Poskytuje vSestranné a bezpecné spojent
a poskytuje chirurgovi presnou kontrolu pfi umistovéni cepele. Ergonomicky drzak poskytuje idedIni Ghel pro
uchopeni chirurgem pfi pohodiném umisténi cepele. Pfi tom zajistuje dokonalou viditelnost a vystaveni.

Drzak manipultoru Ize pouZit spolu s drzékem retraktoru Thompson S-Lock® Retractor Handle pro provédéni
fizenych Gprav retrakce k poloze ostii poté, co byla cepel umisténa a pfipojena k rimu..

Krok 1

S drzakem retraktoru S-Lock v zajisténé poloze v drézce na vystupku epele pfipojte drzak manipuldtoru do horni
drézky vystupku (A)..

Kdyz je drzék manipuldtoru GpIné nad vystupkem S-Lock, otocte modrou rukojeni ve sméru hodin (B). Tim bezpetné
pripojite cepel.

Krok 2

S drzakem retraktoru S-Lock odpojenym od ramu nebo pripojenym v odemknuté poloze (C) zatahnéte podle potieby (D).

Krok 3
Jakmile je retraktor na spravném misté, otocenim modré casti drzaku manipulatoru proti sméru hodin (E) uvolnéte
drzak manipulatoru a posunutim dopfedu ven od vystupku S-Lock (F).

INFORMACE PRO OBJEDNANI: Drz&k manipulatoru #42228

POZNAMKA: Drzék manipulatoru se pouziva pouze pro tepele retraktoru S-Lock.

Manipulatorgriff ( #42228)

Vielseitige und sichere Verbindung

DerThompson Manipulatorgriff wird an Thompson S-Lock® Schaufeln befestigt. Es bietet eine vielseitige und sichere
Verbindung und ermaglicht dem Chirurgen eine prazise Kontrolle bei der Positionierung der Schaufel. Der ergonomische
Griff bietet dem Chirurgen einen idealen Winkel und Griff, um die Schaufel bequem zu positionieren und gleichzeitig eine
qute Sicht und Exposition zu gewahrleisten.

Der Manipulatorgriff kann zusétzlich zu einem Thompson S-Lock® Retraktorgriff verwendet werden, um eine kontrollierte
Einzugseinstellung der Schaufelposition vorzunehmen, nachdem die Schaufel platziert und am Rahmen befestigt wurde.

Schritt 1

Wenn sich der S-Lock Retraktorgriff in verriegelter Nutposition am Schaufelnippel befindet, verbinden Sie den
Manipulatorgriff mit der oberen Nut am Schaufelnippel (A).

Sobald der Manipulatorgriff vollstandig iber dem S-Lock Nippel liegt, drehen Sie den blauen Griffim Uhrzeigersinn (B),
um ihnan der Schaufel festzuziehen und eine sichere Verbindung herzustellen.

Schritt2
Wenn der S-Lock Retraktorgriff vom Rahmen geldst oder in entriegelter Position (C)am Rahmen befestigtist, retrahieren
Sie ihn wie gewiinscht (D).

Schritt 3
Sobald der Retraktor an seinem Platz ist, lasen Sie den Manipulatorgriff, indem Sie den blauen Griff gegen den
Uhrzeigersinn drehen (E) und vom S-Lock Nippel (F) weg nach vorne schieben.

BESTELLINFORMATIONEN: Manipulatorgriff #42228
BEACHTEN SIE: Der Manipulatorgriff funktioniert nur in Verbindung mit S-Lock Retraktorschaufeln.

(EL) EAAHNIKA

Napn Xeipiom (#42228 )

MoAuypnaTikr Kai acpakrig o0vdean

H AaBn Xeipiom g Thompson mpoaaptdral oTig Aemrideg Thompson S-Lock®. Mapéxer pia oAuypnaTike kai
aoaA o0vdean eviw EMTPETIEN OTO XEIPOUPYO Val eKTEAETEI TV ToTIOBETNON TG AeTridaig e akpIPr éAeyyo. H
epyovouIkr Aapn mapéyel pia 15avikn ywvia kar AaBh yia 1o xelpoupyd waTe va TomoBeTei T AeTrida e avean
eve apdMnAa va diampei péyiomn oparténTa Kai ékBean.

H AaBn Xeipiom) pmopei va xpnaipotoinei emmpdadera atn Aar Aykiotpou Thompson S-Lock® ware va
Tpayparomolei 0 Xelpoupyds eAeyxOueveg TpoaappoyEg avaaupang ot BEan g Aemridag apdtou n Aemrida
TommoBeBei kai Tpocaptnei aTo TAaiaIo.

Brua 1o

Me m AaBn aykiotpou S-Lock o€ kheidwpévn Béan oy atAaka mg BnAig T Aemidag, auvdéate ™ AaBh
Xeipioti omv dvw atAaka g BnAig T Aeridag (A).

Mahig n Aapr XeipioTh kahower TApwg T BnAry S-Lock, TepiaTpéware Ty pmhe Aapn degioaTpoga (B) yia va
00i¢ete ™ Aetrida kar va acahioee ™ o0vEDT TNG.

Brjua 20
Me m AaBn aykioTpou S-Lock amoouvappoAoynuévn amé 1o mhaicio, A Tpoaaptuévn aTo TAAITIO G€ n
Kkheidwpévn B¢on (C), avaaupare dmwg embuyeire (D).

Brjua 3o
M6AIg To dykiaTpo Bpebei aTn Béan Tou, ameAeubepwate ™ AaBn XeipioTh TepioTpé@ovTag TV Ummhe Aapn
aploTepoaTpopa (E) kar oUpeTé Tv Tpog Ta eutrpdg amé m BnAn S-Lock (F).

NMAHPO®OPIEX MAPATTEAIAZ: Ao XelpioT #42228
YHMEIQZH: H AaBn Tou XelpioTd 1oy Uel pévo yia Aemrideg aykiaTpuwv S-Lock.

Mango manipulador ( #42228 )

Conexidn segura y versatil

El mango manipulador de Thompson se acopla a las hojas del Thompson S-Lock®. El dispositivo proporciona una
conexion verstil y segura a la vez que permite al cirujano un control preciso en el posicionamiento de la hoja.

El mango ergondmico ofrece un dngulo y sujecién ideales para que el cirujano coloque cémodamente la hoja al
tiempo que mantiene una excelente visibilidad y exposicién.

El mango manipulador se puede usar como complemento adicional al mango retractor Thompson S-Lock® para
realizar ajustes de retraccién controlados a la posicién de la hoja, una vez que esta esté colocada y acoplada al marco.

Paso 1

Con el mango retractor S-Lock en la posicién de ranura de blogueo del conector de la hoja, conecte el mango
manipulador en la ranura superior del conector de la hoja (A).

Una vez que el mango manipulador se encuentre completamente sobre el conector del S-Lock, gire el mango azul
en el sentido de las agujas del reloj (B) para apretarlo de forma segura a la hoja.

Paso 2
Con el mango retractor S-Lock separado del marco 0 acoplado al mismo en posicion de deshloqueo (C), retrdigalo
seguin lo desee (D).

Paso 3
Una vez que el retractor se encuentre en su lugar, libere el mango manipulador girando el mango azul en sentido
contrario a las agujas del reloj (E)y deslizindolo hasta sacarlo del conector del S-Lock (F).

INFORMACION PARA PEDIDOS: Mango manipulador #42228

AVISO: El mango manipulador solo sirve para su uso con las hojas del retractor S-Lock.



Thompson Retractor il

Manipulator Handle ( #42228 )

Versatile and Secure Connection

The Thompson Manipulator Handle attaches to Thompson
S-Lock® blades. It provides a versatile and secure connection
while allowing the surgeon precise control when positioning
the blade. The ergonomic handle provides an ideal angle and
grip for the surgeon to comfortably position the blade while

maintaining great visibility and exposure.

The Manipulator Handle can be used in addition to a Thompson S-Lock® Retractor Handle to make controlled

retraction adjustments to the blade position after the blade has been placed and attached to the frame.

B
>
A
Step 1 Step 2 Step 3
With S-Lock retractor handle in locked With S-Lock retractor handle detached Once retractor is in place, release
groove position on blade nipple, from frame, or attached to frame Manipulator Handle by turning blue
connect Manipulator Handle to the in unlocked position (C), retract as handle counter-clockwise (E) and
top groove on the blade nipple (A). desired (D). sliding forward off of S-Lock nipple (F).

Once Manipulator Handle is fully
over S-Lock nipple, turn blue handle
clockwise (B) to tighten to the blade
for secure connection.

0 ORDERING INFO: 0 NOTICE:
Manipulator Handle #42228 Manipulator Handle applies only to S-Lock retractor blades.
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