Manipuleeritav kaepide ( #42228 )

Mitmekiilgne ja turvaline Ghendus

Thompsoni manipuleeritav kiepide Ghendub Thompson S-lock® teradega. See pakub mitmekiilgset ja turvalist
iihendust, andes kirurgile voimaluse kontrollida terade tapsemat positsioneerimist. Ergonoomilisel kdepidemel on
ideaalne nurk ja haare, et tera mugavalt positsioneerida, samal ajal kui jadb alles néhtavus ja hea kokkupuude.

Manipuleeritavat kdepidet saab kasutada lisandusena Thompson S-Lock® tomburi kdepidemega, et teha
kontrollitud terade tombereguleerimisi parast asetust ja raamile kinnitamist.

Samm 1

Kui S-Lock tdmburi kéepide on lukustatud teraotsale soone positsioonis, siis ihendage manipuleeritav kdepide
teraotsa Gilemise soone kiilge (A).

Kui manipuleeritav kdepide on Gleni S-Lock otsa peal, siis pddrake sinist kiepidet paripaeva (B), et pingutada tera
kiilge paremaks turvaliseks Ghenduseks.

Samm 2
Kui S-Lock tomburi kéepide on raamilt eemaldatud vdi kinnitatud raamile lahtises positsioonis (C), siis titmmake
tagasi nii nagu soovite (D).

Samm 3
Kui tombur on paigas, siis laske manipuleeritav kéepide lahti, podrates sinist kiepidet vastupdeva (E) ja libistades
iiles S-Lock otsalt maha (F).

TELLIMISE INFORMATSIOON: Manipuleeritav kepide #42228
MARGE: Manipuleeritav kiepide rakendub ainult S-Lock tmburi teradega.

Manche du manipulateur ( #42228 )

Une fixation sire et adaptable

Le manche du manipulateur Thompson se fixe sur les lames Thompson S-Lock®. II fournit un raccord sécurisé
etadaptable tout en permettant au chirurgien d'avoir un contrdle précis lors du positionnement de la lame. Le
manche ergonomique offre un angle et une préhension parfaits pour positionner la lame confortablement tout en
maintenant une visibilité et une exposition excellentes.

Le manche du manipulateur peut étre utilisé conjointement avec un manche d*écarteur Thompson S-Lock® pour
effectuer des réglages contrdlés de la position de la lame une fois qu'elle a été placée et fixée sur le cadre.

ttape 1

Avec le manche d'écarteur S-Lock en position bloquée sur le mamelon de la lame, fixer le manche du manipulateur
sur la rainure supérieure sur le mamelon de la lame (A).

Lorsque le manche du manipulateur se trouve completement sur le mamelon S-Lock, tournez le manche bleu dans
le sens horaire (B) pour bien serrer la lame de maniére sécurisée.

Etape 2

Avec le manche d'écarteur S-Lock détaché du cadre, ou fixé au cadre en position débloquée (C), écartez comme
souhaité (D).

Etape 3

Une fois que I'écarteur est en place, dégagez le manche du manipulateur en tournant le manche bleu dans le sens
anti-horaire (E) et en le faisant glisser hors du mamelon S-Lock (F).

INFORMATIONS DE COMMANDE : Manche de manipulateur #42228

NOTICE : Le manche de manipulateur convient seulement aux lames d'écarteur S-Lock.
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Manico per manipolatore (n. 42228)

Connessione versatile e sicura

[f'manico per manipolatore Thompson & compatibile con le lame Thompson S-Lock®. Offre una connessione versatile
e sicura e garantisce, allo stesso tempo, al chirurgo, un controllo preciso nel posizionamento della lama. Il manico
ergonomico assicura un‘inclinazione e una presa ideali per poter posizionare comodamente la lama mantenendo
una visibilita e un'esposizione ottimali.

I' manici per manipolatore possono essere utilizzati in aggiunta ai manici per divaricatore Thompson S-Lock® per
regolare in modo controllato la posizione della lama una volta posizionata e fissata alla struttura.

Passaggio 1:

Con il manico del divaricatore S-Lock in posizione bloccata sul nipplo della lama, collegare il manico del
manipolatore alla scanalatura superiore del nipplo stesso (A).

Una volta posizionato completamente il manico del manipolatore sul nipplo S-Lock, ruotare la porzione blu del
manico in senso orario (B) per serrare la lama e ottenere una connessione sicura.

Passaggio 2:
Con il manico del divaricatore S-Lock staccato dalla struttura, o attaccato alla struttura in posizione shloccata (C),
effettuare gli aggiustamenti desiderati.

Passaggio 3:
Una volta posizionato il divaricatore, rilasciare il manico del manipolatore ruotandone la porzione blu in senso
antiorario (E) e facendolo scorrere in avanti rispetto al nipplo (F).

INFORMAZIONI PER L'ORDINE: Manico per manipolatore n. 42228

AWISO: Il manico per manipolatore & compatibile sono con le lame per divaricatore S-Lock.
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Manipuliatoriaus rankena (#42228)

Universali ir saugi jungtis

Thompson" manipuliatoriaus rankena tvirtinama prie ,Thompson S-Lock®" peiliy. Ji uztikrina universalia ir saugia jungtj ir
leidzia chirurgui tiksliai kontroliuoti peilio padéties nustatymo procedira. Ergonomiska rankena uztikrina idealy kampg ir
suémima, kad chirurgas galéty patogiai nustatyti peilio padet] bei biity iSlaikytas puikus matomumas ir padetis.

Manipuliatoriaus rankeng galima naudoti kartu su ,Thompson S-Lock®" retraktoriaus rankena, kad uzdéjus peil; ir j
pritvirtinus prie rémo biity galima atlikti kontroliuojamus nustatytos padéties peilio jtraukimo reguliavimo veiksmus.

1 veiksmas

,S-Lock" retraktoriaus rankenai esant uZfiksuotai griovelyje ant peilio jmovos, prijunkite manipuliatoriaus rankena
prie virSutinio griovelio ant peilio jmovos (A).

Kai manipuliatoriaus rankena bus visiskai vir$ ,S-Lock” jmovos, pasukite mélyna rankeng pagal laikrodzio rodykle
(B), kad priverituméte peil] ir uztikrintuméte saugia jungtj.

2 veiksmas
,S-Lock” retraktoriaus rankenai esant atjungtai nuo rémo arba prijungtai prie rémo atfiksavimo padétyje (C), jtraukite
pagal poreikj (D).

3veiksmas
Retraktoriui esant reikiamoje padétyje, atleiskite manipuliatoriaus rankeng sukdami mélyna rankeng pries
laikrodzio rodykle (E) ir nuslinkdami (slinkdami pirmyn) nuo ,S-Lock” jmovos (F).

UZSAKYMO INFORMACIJA Manipuliatoriaus rankena #42228

PASTABA Manipuliatoriaus rankena tinkama naudoti tik su ,S-Lock" retraktoriaus peiliais.



Thompson Retractor il

Manipulator Handle ( #42228 )

Versatile and Secure Connection

The Thompson Manipulator Handle attaches to Thompson
S-Lock® blades. It provides a versatile and secure connection
while allowing the surgeon precise control when positioning
the blade. The ergonomic handle provides an ideal angle and
grip for the surgeon to comfortably position the blade while

maintaining great visibility and exposure.

The Manipulator Handle can be used in addition to a Thompson S-Lock® Retractor Handle to make controlled

retraction adjustments to the blade position after the blade has been placed and attached to the frame.

B
>
A
Step 1 Step 2 Step 3
With S-Lock retractor handle in locked With S-Lock retractor handle detached Once retractor is in place, release
groove position on blade nipple, from frame, or attached to frame Manipulator Handle by turning blue
connect Manipulator Handle to the in unlocked position (C), retract as handle counter-clockwise (E) and
top groove on the blade nipple (A). desired (D). sliding forward off of S-Lock nipple (F).

Once Manipulator Handle is fully
over S-Lock nipple, turn blue handle
clockwise (B) to tighten to the blade
for secure connection.

0 ORDERING INFO: 0 NOTICE:
Manipulator Handle #42228 Manipulator Handle applies only to S-Lock retractor blades.
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