Rukovat manipulatora ( #42228 )

Univerzdlne a bezpecné spojenie

Rukovat manipulatora Thompson sa pripaja k cepeliam Thompson S-Lock®. Zabezpetuje univerzélne a bezpecné
spojenie a chirurgovi umoziiuje presnt kontrolu pri umiestriovani cepele. Vdaka idealnemu uhlu a tvaru
ergonomickej rukovéti moze chirurg pohodine umiestnit cepel'a zéroveri udrziavat dobra viditelnost a odkrytie.

Rukovét manipulatora mozno pouZit dodatocne k rukovéti retraktora Thompson S-Lock® za ticelom riadeného
nastavenia retrakcie polohy cepele po jej umiestneni a pripojeni k ramu.

1. krok

Spojte rukovat manipuldtora s hornou drazkou na vystupku cepele (A), pricom rukovét retraktora S-Lock musi byt v
polohe zamknutej drézky na vystupku cepele.

Ked'je rukovét manipuldtora tplne nasadend na vystupku S-Lock, otocte modrdi rukovét v smere hodinovyjch ruciciek
(B), tim utiahnete cepel za icelom jej bezpecného pripojenia.

2.krok
Roztiahnite podla potreby (D) s tym, Ze rukovét retraktora S-Lock méze byt odpojend od ramu alebo pripojend k
ramu v odomknutej polohe (C).

3. krok
Ked je retraktor na mieste, uvolnite rukovat manipulatora oto¢enim modrej rukovate proti smeru hodinovjch
ruciciek (E) a vytiahnite ju z vystupku S-Lock (F).

UDAJE NA OBJEDNANIE: Rukovét manipulatora #42228

UPOZORNENIE: Rukovat manipulatora mozno pouZit len s ¢epelami retraktora S-Lock.

Rocaj za manipulacijo (#42228)

Vsestranska in varna povezava

Rocaj za manipulacijo Thompson se pritrdi na rezila Thompson S-Lock®. Zagotavlja vsestransko in varno povezavo,
hkrati pa kirurgu omogoca precizen nadzor pri prilagajanju polozaja rezila. Ergonomski rocaj zagotavlja idealen kot
in oprijem za kirurga, da lahko udobno prilagodi poloZaj rezila, hkrati pa ohranja odlicno vidljivost in izpostavljenost.

Rocaj za manipulacijo lahko uporabite kot dodatek k retraktorskemu rocaju Thompson S-Lock®, za nadzorovano
prilagoditev retrakcije poloZaja rezila, ko je rezilo Ze nameSceno in pritrjeno na okvir.

Korak 1

Ko je retraktorski rocaj S-Lock na nastavku rezila v polozaju zaklenjenega utora, poveZite rocaj za manipulacijo z
utorom na vrhu nastavka rezila (A).

Ko rocaj za manipulacijo v celoti prekriva nastavek S-Lock, zavrtite modri rocaj v smeri urnega kazalca (B), da
pricrstite na rezilo in omogocite vamo povezavo.

Korak 2

Ko je retraktorski rocaj S-Lock odstranjen od okvirja, ali pa pritrjen na okvir v odklenjenem polozaju (C), lahko
opravljate retrakcijo po Zeji (D).

Korak 3

Ko je retraktor v Zelenem polozaju, sprostite rocaj za manipulacijo tako, da zavrtite modri rocaj v nasprotni smeri
urnega kazalca (E) in pomikate naprej iz nastavka S-Lock (F).

PODATKI ZA NAROCANJE: Rotaj za manipulacijo #42228

NAPOTEK: Rocaj za manipulacijo se uporablja samo za retraktorska rezila S-Lock.

(SV) SVENSKA

Manipulatorhandtag ( #42228 )

Mangsidig och saker anslutning

Thompsons manipulatorhandtag kopplas till Thompson S-Lock® hakblad. Det ger en mangsidig och séker
anslutning samtidigt som kirurgen far exakt kontroll vid positionering av hakbladet. Det ergonomiska handtaget ger
kirurgen en idealisk vinkel och grepp for att bekvamt positionera hakbladet samtidigt som utomordentlig synlighet
och exponering bibehalls.

Manipulatorhandtaget kan anvéndas som tilldgg till ett Thompson S-Lock® sdrhakshandtag for att géra
kontrollerbara retraktionsjusteringar av hakbladslaget efter att hakbladet har placerats och fasts pa ramen.

Steg 1

Med S-Lock sarhakshandtaget i last skarposition pa hakbladsnippeln, anslut manipulatorhandtaget till den Gversta
skaran pé hakbladsnippeln (A).

Nar manipulatorhandtaget val ar helt dver S-Lock-nippeln, vrid det bla handtaget medurs (B) for att fésta det till
hakbladet for saker anslutning.

Steg 2
Med S-Lock sarhakshandtaget frigjort fran ramen, eller fast vid ramen i olast Iage (C), retraktera efter behov (D).

Steg 3
Nar sarhaken i ratt lage, frigor manipulatorhandtaget genom att vrida det bla handtaget moturs (E) och skjuta
framat, bort fran S-Lock-nippeln (F).

ORDERINFORMATION: Manipulatorhandtag #42228
0BS: Manipulatorhandtaget passar enbart ihop med S-Lock sarhaksblad.
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Manipulatorhandtag (nr. 42228)

Alsidig og sikker forbindelse

Thompson-manipulatorhdndtaget fastgares til Thompson S-Lock® blade. Det giver en alsidig og sikker forbindelse,
og giver kirurgen nejagtig kontrol ved placering af bladet. Det ergonomiske handtag giver en ideel vinkel og giver
kirurgen etideelt greb til bekvem placering af bladet, mens der opretholdes stor sigtbarhed og eksponering.

Manipulatorhdndtaget kan anvendes sammen med et Thompson S-Lock® sérhagehéandtag for at foretage
kontrollerede retraktionsjusteringer af bladpositionen, nar bladet er placeret og fastgjort til rammen.

Trin1

Slut manipulatorhandtaget til den overste rille pa bladniplen (A) med S-Lock-sérhagehandtageti last rilleposition
pa bladniplen.

Nar manipulatorhdndtaget er helt over S-Lock-niplen, drejes det bl handtag med uret (B), sa det fastspaendes til
bladet og giver en sikker forhindelse.

Trin2
Nar S-Lock-sérhagehandtaget er taget af rammen eller fastgjort til rammen i ulast position (C), traekkes tilbage som
gnsket (D).

Trin 3
Nar sdrhagen er pa plads, lasnes manipulatorhandtaget ved at dreje det bla handtag mod uret (E), og fore det frem
og af S-Lock-niplen (F).

BESTILLINGSOPLYSNINGER:
Manipulatorhandtag nr. 42228

BEMZRK:
Manipulatorhandtaget kan kun anvendes til S-Lock-sarhageblade.



Thompson Retractor il

Manipulator Handle ( #42228 )

Versatile and Secure Connection

The Thompson Manipulator Handle attaches to Thompson
S-Lock® blades. It provides a versatile and secure connection
while allowing the surgeon precise control when positioning
the blade. The ergonomic handle provides an ideal angle and
grip for the surgeon to comfortably position the blade while

maintaining great visibility and exposure.

The Manipulator Handle can be used in addition to a Thompson S-Lock® Retractor Handle to make controlled

retraction adjustments to the blade position after the blade has been placed and attached to the frame.

B
>
A
Step 1 Step 2 Step 3
With S-Lock retractor handle in locked With S-Lock retractor handle detached Once retractor is in place, release
groove position on blade nipple, from frame, or attached to frame Manipulator Handle by turning blue
connect Manipulator Handle to the in unlocked position (C), retract as handle counter-clockwise (E) and
top groove on the blade nipple (A). desired (D). sliding forward off of S-Lock nipple (F).

Once Manipulator Handle is fully
over S-Lock nipple, turn blue handle
clockwise (B) to tighten to the blade
for secure connection.

0 ORDERING INFO: 0 NOTICE:
Manipulator Handle #42228 Manipulator Handle applies only to S-Lock retractor blades.
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